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BRT.NG11TWSS3
High Speed

Robot cartesiano 3 assi
Verticale telescopico

Cartesian robot 3 axis
Telescopic vertical
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Robot cartesiani | Cartesian robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Consumo elettrico

Power source KVA 3,2
Azionamento traslazione

Traverser driven = AC SERVO MOTOR
Corsa di traslazione

Traverse stroke i 1700
Corsa trasversale

Crosswise stroke it 700
Corsa verticale

Vertical stroke i 1150
Carico massimo K 9
Max. loading 9

Tempo di estrazione a secco

Dry take out time sec. 0,87
Tempo di qclo asecco sec. i
Dry cycle time

Consumo d‘aria

Air consumption nl/cycle 3.2
Peso

Weight kg 305

Versione P: scarico lato operatore | Versione F: scarico lato opposto operatore
Version P: operator side download | Version F: operator opposite side download

1482 2515 1150 298 1700 - 219 - - 1036 - 233 237 700

fps-automation.com
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BRT.NN1IWSS3 Yo
Robot cartesiano 3 assi e \Z

Verticale telescopico v 3 \

Cartesian robot 3 axis W
Telescopic vertical
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Robot cartesiani | Cartesian robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Consumo elettrico

Power source KVA 3,2
Azionamento traslazione

Traverser driven = AC SERVO MOTOR
Corsa di traslazione

Traverse stroke ol 1700
Corsa trasversale

Crosswise stroke it 700
Corsa verticale

Vertical stroke i 1100
Carico massimo

Max. loading kg 10
Tempo di estrazione a secco sec 163
Dry take out time . !
Tempo di qclo asecco sec. 6,15
Dry cycle time

Consumo daria

Air consumption nl/cycle 3.2
Peso

Weight kg 305

Versione P: scarico lato operatore | Versione F: scarico lato opposto operatore
Version P: operator side download | Version F: operator opposite side download

1485 2510 1100 295 1700 - 181 - - 1006 - 193 215 700

fps-automation.com




Fro

FPSERVICES AUTOMATION

BRT.NN15WSSbH

Robot cartesiano b assi
Verticale telescopico

Cartesian robot 5 axis
Telescopic vertical
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Robot cartesiani | Cartesian robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Consumo elettrico

Power source kVA 3.2
Taerseraren - ACSERVO MOTOR
Trverse srche mm 2200
Crosenios stroke mm 900
\C/grrtsligf Qiﬁi’f i 1500
ﬁaarffé?d?ﬁ?m kg 15
Tempo di estr.azione asecco e 27
Dry take out time

Tempo di cjclo asecco sec. 0,03
Dry cycle time

it comsumption ni/cycle 32
afesight kg 680

Versione P: scarico lato operatore | Versione F: scarico lato opposto operatore
Version P: operator side download | Version F: operator opposite side download

1751 3075 1500 354 2200 - 265 - - 1398 - 368 417 900

fps-automation.com
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FPSERVICES AUTOMATION

BRT.NN17WSSb5

Robot cartesiano b assi
Verticale telescopico

Cartesian robot 5 axis
Telescopic vertical




Robot cartesiani | Cartesian robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Consumo elettrico

Power source KA 2
Taverserarven : s
Cored one =
ot o
Cors et o
o loning ks »
Tempo di cjclo asecco ey 15,54

Dry cycle time

A soncumption Va0 ®
Wfigm kg 70

Versione P: scarico lato operatore | Versione F: scarico lato opposto operatore
Version P: operator side download | Version F: operator opposite side download

1886 3495 1700 485 2500 - 173 - - 1885 - 430 435 1430 1597

fps-automation.com
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FPSERVICES AUTOMATION

BRT.N24WSS5

Robot cartesiano b assi
Verticale telescopico

Cartesian robot 5 axis
Telescopic vertical
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Robot cartesiani | Cartesian robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Consumo elettrico

Power source kVA 6.7
Taerseraren - ACSERVO MOTOR
Trverse srche mm 5200
Crosenios stroke mm 2000
\C/grrtsligf Qiﬁi’f i 2400
ﬁaarffé?d?ﬁ?m kg 40
Oy takeouttime o 6,69
Tempo di cjclo asecco sec. i
Dry cycle time

it comsumption ni/cycle 5
afesight kg 1550

Versione P: scarico lato operatore | Versione F: scarico lato opposto operatore
Version P: operator side download | Version F: operator opposite side download

2644 4380 2400 569 3200 - 313 - - 2618 - 605 694 2000 2314

fps-automation.com
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FPSERVICES AUTOMATION

BRT.N3OWSSbH

Robot cartesiano b assi
Verticale telescopico

Cartesian robot 5 axis
Telescopic vertical




Robot cartesiani | Cartesian robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Consumo elettrico

Power source kVA 6,7
Taerseraren - ACSERVO MOTOR
Trverse srche mm 4000
Crosenios stroke mm 2500
\C/grrtsligf Qiﬁi’f i 3000
ﬁaarffé?d?ﬁ?m kg 60
Oy takeouttime o 905
Tempo di cjclo asecco sec. 365
Dry cycle time

iﬁnffgﬁisgin nl/cycle 47
afesight kg 2020

Versione P: scarico lato operatore | Versione F: scarico lato opposto operatore
Version P: operator side download | Version F: operator opposite side download

2983 5333 3000 6155 | 4000 - 295 - - 3154,5 - 601 630 2500 2493

fps-automation.com




Fro

FPSERVICES AUTOMATION

BRT.PO6ISSO
BRT.POSB8WSSO

Estrattore di materozza
pneumatico

Pneumatic
sprue picker




Estrattori di materozze | Sprue pickers Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Consumo elettrico

Power source AL

Azionamento traslazione
Traverser driven

Corsa di traslazione
Traverse stroke

Corsa trasversale
Crosswise stroke

Corsa verticale
Vertical stroke

Carico massimo

Max. loading kg

Tempo di estrazione a secco

Dry take out time SEC

Tempo di ciclo a secco

Dry cycle time SEC

Angolo
Angle

Consumo d‘aria

Air consumption nl/cycle

Peso K
Weight 9

0,06

0,06

PNEUMATIC

PNEUMATIC

120

300

650

850

55

30°-90°

30°-90°

36

60

BRT.PO6ISSO

1357 1225 523 319

881

619

47

120

90°

255 45°

BRT.PO8WSSO0

1205 1031 523 370

972

619

102

300

180 45° 90°

111 °
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fps-automation.com




Fro

FPSERVICES AUTOMATION

BRT.PO7ISS1

Estrattore di materozza
con verticale motorizzato

Sprue picker
vertical motor




Estrattori di materozze | Sprue pickers Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Consumo elettrico
Power source

kVA 0.7

Azionamento traslazione

Traverser driven = PNEUMATIC - ELETTRIC

Corsa di traslazione
Traverse stroke

Corsa trasversale
Crosswise stroke

Corsa verticale
Vertical stroke

Carico massimo

Max. loading kg 2

Tempo di estrazione a secco

Dry take out time SEC 14

Tempo di ciclo a secco

Dry cycle time SEC 5

Angolo
Angle

Consumo daria

Air consumption nl/cycle 5

Peso

Weight kg 50

1577 - 523 500 n21 881 107 125 224 45° 90°
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fps-automation.com
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FPSERVICES AUTOMATION

BRT.IRSCO603A

Robot antropomorfo
4 assi

Anthropomorphic robot
4 axis




Robot antropomorfi | Anthropomorphic robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Braccio
Arm

Polso
Wrist

Lunghezza del braccio
Arm lenght

Ripetibilita
Repeatability

Capacita di carico
Loading Ability

Fonte di energia
Power Source

Peso
Weight

kg

kVA

kg

Allineare - Range

+128°

Velocita massima - Max. speed

480°/s

+145°

576°/s

109 mm

900 mm/s

+360°

696°/s

600

+0,02

824.5

fps-automation.com
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FPSERVICES AUTOMATION

BRT.IRSCO810A

Robot antropomorfo
4 assi

Anthropomorphic robot
4 axis




Robot antropomorfi | Anthropomorphic robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Allineare - Range Velocita massima - Max. speed

+130° 300%s

Braccio

Arm £140° 473°s

180 mm 1134 mm/s

Polso

o O
Wrist +360 1875°/s

Lunghezza del braccio

Arm lenght i 800

Ripetibilita

Repeatability Wil +0,03

Capacita di carico
Loading Ability

Fonte di energia

Power Source RV 4l

Peso

Weight kg &

1139 -

o
1

:Z

i

fps-automation.com
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FPSERVICES AUTOMATION

BRT.IRUS1510A

Robot antropomorfo
6 assi

Anthropomorphic robot
6 axis




Robot antropomorfi | Anthropomorphic robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Allineare - Range Velocita massima - Max. speed

+165° 190°/s
Braccio -95°/+70° 173°/s
Arm

-85°/+75° 223°/s

+180° 250°/s
\F,’fr';‘i +115° 270°/s

+360° 336°/s
k?:ﬂgi;zlqatdel braccio m 1500
oo -
o o o o

@44

@ 10H7
@ ®5 H7V 10
M6V 12

fps-automation.com
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FPSERVICES AUTOMATION

BRT.IRUSO707A

Robot antropomorfo
6 assi

Anthropomorphic robot
6 axis




Robot antropomorfi | Anthropomorphic robots Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Allineare - Range Velocita massima - Max. speed
+174° 220°/s
Braccio -125°/+85° 270°/s
Arm
-60°/+175° 308°/s
+180° 308°/s
\F/’fr';‘i +120° 300°/s
+360° 342°/s
k?mgigzhidel braccio T 700
oo -
Comdng Abity ko 7
e e ;
Sf;ght kg 55

1418

fps-automation.com




UNIVERSAL
CONTROLLER
PAD

Interruttore per selezione-stato
State-selection switch

Pulsanti funzioni
Functions buttons

Pulsanti di
accelerazione/decelerazione
Acceleration/deceleration

buttons

CONTROLLER PAD

Terminale operatore con touch screen.
Rapido apprendimento tramite maschere
dedicate.

Controllo opzioni installate a video.

Il controllore € unificato per la serie di Robot
FPS.

Pulsante di emergenza/stop
Emergency stop button

Cursore manuale
Fine-tuning knob

CONTROLLER PAD

Operator terminal with touch screen.

Quick learning via dedicated masks.
On-screen control of installed options.

The controller is unified for the FPS robot
series.

Pulsanti di azione assi
Axis action buttons



Accessori | Optional Fr:

Caratteristiche tecniche
Technical specifications

MODELLO | MODEL

Specifiche del touchscreen 800 x 600, tocco singolo (schermo resistenza)
Touch screen specifications - 800 x 600, single-touch (resistance screen)
Processore Single-core A8/ARM processore /1GHZ
Processer - Single-core A8/ARM processer /1GHZ

Memoria interna

Internal storage H8 512

Interfaccia

Interface - UsB

Tastiera . Jog (+), 16 punti, tasto direzione 2 punti, tasto funzione 4 punti, tasto funzione associabile 4 punti
Keyboard Jog(+), 16 points, direction key 2 points, function key 4 points, bindable function key 4 points
Interruttore di sicurezza Interruttore di: arresto di emergenza, di selezione della modalita chiave, di abilitazione della posizione a 3 segmenti
Safety switch . Emergency stop switch, key mode selection switch, 3-segment position enable switch
Fonte di energia N

Power source / DC 24 5%

Consumo energetico .

Power consumption A Max: 250

Temperatura ambiente 0°~ +45° durante il funzionamento; -20°~ +70° durante lo stoccaggio

Ambient temperature . 0°~ +45° inoperation; -20°~ +70° in storage

Umidita Max: 85% (senza condensa)

Humidity - Max: 85% (no condensation)

Di .

Siva om mm 292 x 222 x 125

Penna touch 1

Touch pen .

Materiali ABS rosso/nero

Materials . ABS red/black

Peso

Weight kg 175

fps-automation.com




